Formuldario de Pesquisa

http://notes.ufsc.br/aplic/pesquisa.nsf/fab67bcefa4845...

Universidade Federal de Santa Catarina
Atividades de Pesquisa
Formulario de Tramitacdo e Registro

Situacdo:Aprovacao/Depto Coordenador
Protocolo n°: 2015.0106
Renovagao do Projeto n® 2014.0042

Titulo:

Cinematica de mecanismos e robds reconfiguraveis

Resumo:

Um problema atual em mecanismos e robdtica é a reconfigurabilidade. Os
mecanismos e robds tradicionais estdo enfrentando os desafios de adaptabilidade e
reconfigurabilidade para atender as demandas da industria. Neste contexto, faz-se
necessario desenvolver novos robds que sejam reconfiguraveis.

Neste projeto pretende-se estudar novas configuragdes de robds de configuragdo
veriavel ou reconfiguraveis. Mecanismos e robds de configuragdo variavel podem
mudar sua geometria para realizar novas tarefas e a mudanga da geometria
estrutural ndo afeta a mobilidade do robd. Neste projeto também pretende-se
estudar a cinematica de novas configuracGes de robds.

A reconfigurabilidade é um tema atual na robdtica e, neste projeto, pretende-se
contribuir para o desenvolvimento de novos robés reconfiguraveis. A mobilidade é
uma tema central pois o

objetivo é desenvolver mecanismos e robds que mudem de geometria sem alterar a
mobilidade. Os estudos sobre a mobilidade estdo relacionados com teoria de
helicoides (screw theory) e também serdo foco de estudo neste projeto.
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